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1. DESCRICAO DO OBJETO

1.1. Com base no Documento de Formalizacdo da Demanda (DFD), a presente contratagdo visa a aquisicdo de uma
solugdo completa e indivisivel de Veiculo Aéreo Nao Tripulado (VANT), de categoria profissional, composta pelos
seguintes elementos principais:

¢ Plataforma VANT: Modelo DJI Matrice 350 RTK ou superior;

e Sensor Principal: Modelo DJI Zenmuse L2 (LiDAR + RGB);

¢ Software de Planejamento e Processamento: Licencas perpétuas dos softwares DJI Terra e Global Mapper (com moédulo
LiDAR);

* Acessorios Essenciais: Kit completo de baterias, estagdo de recarga, estagao base D-RTK 2, e demais acessorios para plena
operacionalidade; e

Capacitacao Técnica: Servigo de treinamento completo para 05 (cinco) servidores da SEINFRA.

2. DESCRICAO DA NECESSIDADE DE CONTRATACAO

2.1. A necessidade da contratagdao emerge da defasagem tecnoldgica e da baixa eficiéncia dos métodos atualmente
empregados pela SEINFRA para atividades criticas de engenharia, como levantamentos topograficos e fiscalizagao
de obras, em um municipio com a vasta extenséao territorial de Porto Velho.

2.2. O problema a ser resolvido é a dependéncia de metodologias tradicionais (e.g., estagdo total), que s&o
demoradas, de alto custo e que expdem as equipes a riscos em locais de dificil acesso. Tais limitagdes resultam em
atrasos na elaboragao de projetos, imprecisao em medigdes e incapacidade de realizar um monitoramento 4gil de
areas de risco ou obras de grande porte.

2.3. A aquisicao do sistema VANT com tecnologia LiDAR é fundamental para superar esses desafios, proporcionando
a SEINFRA autonomia e capacidade técnica para gerar dados geoespaciais precisos e atualizados, modernizando a
gestdo publica e aumentando a eficiéncia dos servigos.

3. DESCRICAO DOS REQUISITOS DA CONTRATACAO

3.1. A solucdo a ser contratada deve atender, no minimo, aos seguintes requisitos mandatdrios, que sdo essenciais
para garantir o desempenho, a seguranca e a usabilidade do sistema:

3.2. Requisitos de Desempenho e Precisao:

e Capacidade de posicionamento cinematico em tempo real (RTK) e pods-processado (PPK) para garantia de acuracia
centimétrica.

e Sensor LiDAR com, no minimo, 3 retornos, e caimera RGB integrada com resoluc¢édo de, no minimo, 20 MP.

e Autonomia de voo de, no minimo, 40 minutos por par de baterias.

3.3. Requisitos de Integracao e Funcionalidade:
s Integracao Nativa de Fabrica: A plataforma VANT, o sensor LiDAR/RGB, o rédio controle e o software principal de
planejamento e processamento devem ser do mesmo fabricante, garantindo compatibilidade total, fluxo de trabalho unificado
e sem a necessidade de adaptagoes de terceiros que possam comprometer a performance ou a garantia do sistema.

3.4. Requisitos de Seguranca e Confiabilidade:

s Sistema avancado de detecgéo e desvio de obstaculos em multiplas diregées.
e Grau de prote¢do minimo IP55 contra poeira e agua.
¢ Redundéancia de componentes criticos (IMU, barémetro, etc.).

3.5. Requisitos de Fornecimento e Suporte:

e Equipamento devidamente homologado pela ANATEL e com registro na ANAC.

e Garantia minima de 12 meses para todos os componentes, com suporte técnico autorizado e prestado em territério nacional.

e O treinamento deve ser incluso na proposta, ministrado por profissionais certificados e com carga horéria suficiente para
capacitar plenamente a equipe.

3.6. Requisitos de Sustentabilidade:



¢ O fornecedor deverd apresentar politica ou plano para logistica reversa das baterias ao final de sua vida ttil.

A solugéo deve promover a redugédo do uso de combustiveis fésseis, ao diminuir a necessidade de deslocamento de
grandes equipes e veiculos para levantamentos de campo.

4. LEVANTAMENTO DE MERCADO

4.1. Conforme preconiza o art. 23 da Lei n? 14.133/2021, foi realizado um amplo levantamento de mercado por meio
de solicitagdo de cotagcOes a 5 (cinco) empresas especializadas, cujas propostas instruem o processo (e-DOC
680850B5) e fundamentam o Quadro Comparativo de Pregos (e-DOC DFA28C70).

4.2. Analise das Alternativas de Fornecimento (Modalidade de Obtencao): Durante a fase de planejamento,
foram analisadas as seguintes alternativas para suprir a necessidade da SEINFRA:

a) Contratacao continua de servicos de aerolevantamento: Descartada. Esta alternativa apresenta alto
custo recorrente, falta de autonomia e agilidade para a SEINFRA (especialmente em demandas urgentes de
fiscalizacao) e dependéncia de cronogramas de terceiros.

b) Locacao de equipamentos (aluguel): Descartada. A locagdo deste tipo de sistema de alta precisao
mostrou-se economicamente invidvel a médio prazo, com custos que rapidamente superariam o valor de aquisigao,
além de néo garantir a disponibilidade imediata do ativo .

c¢) Manutencao dos métodos tradicionais (topografia com estacao total): Descartada. A manutengdo dos
métodos atuais foi considerada ineficiente, representando um gargalo para a modernizagdo da gestdo, com baixa
produtividade e maiores riscos operacionais.

4.3. Justificativa Técnica e Economica da Solucao Escolhida (Aquisicao): A andlise comparativa demonstrou
que a aquisicao de um sistema VANT proprio e completo é a tinica solucao com a melhor relacao custo-
beneficio para a Administracao. Essa abordagem garante autonomia, disponibilidade imediata, internalizagdo do
conhecimento, capacitac¢édo técnica do corpo de servidores e uma dréstica reducdo de custos a longo prazo.

4.4. Justificativa da Especificacao Técnica da Solucao (Escolha do Sistema Integrado): Uma vez definida a
aquisicdo, o levantamento de mercado focou na solugdo técnica que atenderia aos requisitos. A escolha pelo sistema
DJI Matrice 350 RTK equipado com o sensor DJI Zenmuse L2 ndo se trata de preferéncia por marca, mas sim
de uma constatagao técnica de inviabilidade de competicao para solugdes heterogéneas (com componentes de
fabricantes distintos), conforme validado pela SMTI (e-DOC 1472B910). A tentativa de adquirir componentes de
forma separada (e.g., um VANT de um fabricante, um sensor LiDAR de outro) resultaria na inviabilidade técnica da
contratacdo, pelos seguintes motivos:

Risco de Incompatibilidade: A auséncia de integragdo nativa geraria riscos inaceitaveis de falhas de
comunicacgao, perda de dados e degradacéao da precisao.

Responsabilidade Técnica Diluida: Em caso de falhas, seria impossivel determinar o responsavel
(fabrlcante do drone, do sensor ou do software), tornando a garantia e o suporte técnico ineficazes.

Complexidade Operacional: O fluxo de trabalho seria fragmentado e ineficiente, contrariando o objetivo de
otimizar os processos da SEINFRA.

Portanto, a solugdo escolhida € a aquisi¢do do sistema integrado, pois € a Unica que garante o atendimento integral
dos requisitos técnicos.

5. DESCRICAO DA SOLUCAO COMO UM TODO

Com base na necessidade e no levantamento de mercado (item 4), que definiu a Aquisicao como a forma de
obtencdo mais vantajosa, foram analisadas as seguintes alternativas de modalidade de contratagcdo (conforme
modelo padrédo e despacho SMCL e-DOC 34BD4E73):

Solucao A: Adesao a Ata de Registro de Precos ("Carona") Esta solucgdo foi descartada. A natureza do
objeto exige uma solugéo especifica e de "ecossistema fechado" (VANT, sensor, software, garantia). Seria improvavel
encontrar uma Ata de Registro de Precos que contivesse exatamente a mesma composicdo de itens e requisitos
técnicos (como a garantia de 24 meses) necessarios a SEINFRA.

Solucao B: Contratacao Direta por Inexigibilidade (Art. 74) Esta solucdo foi descartada. Embora a
solugdo técnica (sistema integrado DJI) seja justificada pela inviabilidade de competicdo com solugdes heterogéneas
(conforme validado pela SMTI, e-DOC 1472B910), o levantamento de mercado comprovou a existéncia de multiplos
fornecedores e revendedores autorizados no Brasil, havendo, portanto, plena viabilidade de competicdao entre
eles.

Solucgao C: Pregao Eletronico por Lotes (Sem Indicacao de Marca) Esta solugdo foi descartada por ser
tecnicamente inviavel e de alto risco. A licitacdo por itens separados (um lote para o VANT, outro para o sensor)
resultaria na aquisi¢cao de componentes de fabricantes distintos, gerando riscos inaceitdveis de incompatibilidade
(perda de dados e degradagdo da precisdo), responsabilidade técnica diluida (dificuldade na execucdo da
garantia) e complexidade operacional (fluxo de trabalho fragmentado).

Solucio D: Pregao Eletronico em Lote Unico com Indicacdo de Marca/Modelo (Art. 41) - SOLUCAO
ESCOLHIDA A realizagdo de um Pregao Eletronico para aquisicao em lote unico, com indicacao de marca e
modelo, mostrou-se a alternativa mais eficiente e segura. Esta solugdo é a mais vantajosa por garantir o interesse
publico (assegurando o recebimento da solugdo tecnicamente integrada e validada pela SMTI) e, ao mesmo tempo,
assegurar a competitividade (promovendo a disputa entre os diversos revendedores autorizados).

Detalhamento da Solucao Escolhida (atendendo ao despacho e-DOC 34BD4E73):
A solucé@o como um todo, a ser contratada, abrange os seguintes elementos:

1. Componentes de Hardware e Software: Todos os 12 itens descritos no ETP v1.2 (e-DOC E416C480),
incluindo a plataforma VANT (D]JI Matrice 350 RTK), o Sensor Principal (D]JI Zenmuse L2), a Estacao Base D-RTK 2,
baterias e licencas de software perpétuas.

2. Capacitacao: Servigo de treinamento técnico completo (minimo 40 horas) para 05 servidores, incluindo
operagao, processamento e uso dos softwares.



3. Exigéncias de Manutencao, Assisténcia Técnica e Garantia: Conforme solicitado pela SMCL, a solugao
inclui, de forma indissociavel, as seguintes exigéncias de pds-venda:

o Garantia: Exigéncia de garantia minima de 24 (vinte e quatro) meses para os componentes principais
(VANT, sensor, estacdo base e estagdo de carga), a ser prestada em territério nacional, conforme recomendado pela
SMTI (e-DOC 1472B910) .

o Assisténcia Técnica: Disponibilidade de uma rede de assisténcia técnica autorizada pelo fabricante no Brasil,
capaz de realizar manutencgodes, calibracées e reparos.

Manutencao e Suporte: Acesso garantido ao suporte técnico do fornecedor para sanar duvidas e disponibilidade
de pecas de reposi¢do no mercado nacional para manutengoes futuras.

6. ESTIMATIVA DAS QUANTIDADES PARA AQUISICAO/CONTRATACAO

6.1. A estimativa de quantidades foi definida com base nas necessidades operacionais da SEMOB para a plena
utilizagao da solugéo, visando garantir autonomia em campo e a posse de todos os componentes necessarios para as
missdes de levantamento e fiscalizagdo. A aquisi¢cdo serd de 01 (uma) unidade da solugdo completa, composta pelos
seguintes itens e quantidades, conforme detalhado no Quadro Comparativo de Precgos:

Item Descrigao Unidade Quant.
1 DRONE DJI MATRICE 350 RTK (Conjunto base incluindO,V_ANT, 01~Controle UND 1
Remoto, 02 Baterias TB65, Maleta de transporte e acessorios padrao)
2 BATERIA DJI MATRICE 350 RTK - TB65 (Adicional) UND 4
3 DJI ZENMUSE L2 UND 1
4 DJI-ESTACAO BASE D-RTK 2 HIGH PRECISION GNSS MOBILE UND 1
5 ESTACAO DE CARGA DE BATERIA INTELIGENTE BS65 DJI MATRICE 350 RTK UND 1
6 glAzR(;FéO DE MEMORIA DE ALTA VELOCIDADE (CLASSE 10) COM NO MINIMO UND 1
7 BATERIA INTELIGENTE WB37 (Para controle remoto) UND 1
8 LICENGA PERPETUA DO SOFTWARE DJI TERRA (Versao Pro ou equivalente) UND 1
9 LICENGCA PERPETUA DO SOFTWARE GLOBAL MAPPER COM MODULO LIDAR UND 1
10 SERVICO DE TREINAMENTO TECNICO E CAPACITACAO PARA 05 (CINCO) UND 1
SERVIDORES
11 |DJI-KIT DE APOIO DE CINTURA E OMBRO DJI RC PLUS ALCA UND 1
12 |PAR DE HELICE MODELO 2112 - DJI MATRICE 350 RTK PAR 1

6.2. A metodologia para o quantitativo de baterias (item 02) prevé um total de 06 unidades (02 que acompanham o
conjunto base e 04 adicionais), permitindo a operagao continua em campo enquanto um conjunto é recarregado.

7. ESTIMATIVA DO VALOR DA CONTRATACAO

7.1. A estimativa do valor da contratagdo foi apurada com base na média dos precos unitarios obtidos na pesquisa
de mercado, conforme consolidado no Quadro Comparativo de Precos (QCP) anexo. A tabela abaixo detalha os
valores referenciais para cada item da solugéo:

Item Descrigao Quant. Valor Meé%lg) Unitario Valor Total (R$)

1 DRONE DJI MATRICE 350 RTK (Conjunto base) 1 59.982,62 59.982,62

2 BATERIA DJI MATRICE 350 RTK - TB65 4 8.997,68 35.990,72

3 DJI ZENMUSE L2 1 132.163,91 132.163,91

4 DJI-ESTACAO BASE D-RTK 2 1 18.641,64 18.641,64
ESTACAO DE CARGA DE BATERIA

5 INTELIGENTE BS65 1 15.978,90 15.978,90

6 CARTAO DE MEMORIA 512GB 1 1.288,34 1.288,34

7 BATERIA INTELIGENTE WB37 1 991,67 991,67

8 LICENGCA PERPETUA DO SOFTWARE DJI TERRA 1 40.446,94 40.446,94
LICENGA PERPETUA DO SOFTWARE GLOBAL

9 MAPPER 1 22.692,28 22.692,28

10 |SERVICO DE TREINAMENTO TECNICO 1 23.500,00 23.500,00
DJI - KIT DE APOIO DE CINTURA E OMBRO D]JI

11 RC PLUS ALCA 1 805,01 805,01

12 |PAR DE HELICE MODELO 2112 1 350,6 350,6
VALOR TOTAL ESTIMADO PARA A
CONTRATACAO R$352.832,61

7.2. O valor total estimado para a contratacdo é de R$ 352.832,61 (trezentos e cinquenta e dois mil, oitocentos
e trinta e dois reais e sessenta e um centavos).

8. JUSTIFICATIVA PARA O PARCELAMENTO

8.1. A presente contratacao é tecnicamente indivisivel, ndo devendo ser parcelada em lotes. A justificativa reside
no fato de que o objeto é uma solucao tecnoldgica integrada. O parcelamento do fornecimento (e.g., um lote para
o VANT, outro para o sensor) violaria o requisito essencial de integracao nativa, transferindo para a Administragdo o
risco técnico de compatibilizagdo dos componentes, o que € inaceitavel e poderia resultar na inoperéncia do sistema.
Para garantir a funcionalidade, o desempenho e a responsabilizagdo de um tnico fornecedor, a aquisigao deve ser
realizada em lote unico.

9. CONTRATACOES CORRELATAS E/OU INTERDEPENDENTES



9.1. A principal contratagao interdependente é o servigo de capacitacao técnica, que ja estd previsto como item
obrigatoério do objeto a ser adquirido, nao havendo necessidade de um processo de contratagédo separado.

10. DEMONSTRATIVO DA PREVISAO DA CONTRATACAO NO PLANO DE CONTRATACOES ANUAL

10.1. Nao. A necessidade desta contratagédo, de natureza eminentemente técnica e com o objetivo de modernizagao,
foi identificada em detalhe apds a consolidagao do Plano de Contratagdes Anual (PCA) vigente. Contudo, dada a sua
relevancia estratégica e os beneficios de economicidade e eficiéncia, justifica-se o seu prosseguimento, com a devida
inclusdo em futura revisao do PCA ou no planejamento do exercicio subsequente.

11. DEMONSTRATIVO DOS RESULTADOS PRETENDIDOS
11.1. Espera-se alcancar os seguintes resultados mensuraveis:
¢ Economicidade: Reducdo de, no minimo, 50% nos custos anuais com a contratagdo de servicos de topografia e

aerolevantamento.

¢ Eficiéncia: Diminuicdo de até 80% no tempo de campo para levantamentos de grandes areas, se comparado aos métodos
tradicionais.

* Qualidade: Aumento da precisao dos projetos e das medicdes de obras, resultando na diminuicdo de aditivos contratuais por
erros ou omissdes de levantamento.

e Seguranca: Mitigagao de riscos de acidentes de trabalho ao eliminar a necessidade de exposicdo de servidores a ambientes
perigosos ou de dificil acesso.

Gestao Territorial: Criagdo de uma base de dados cartograficos e tridimensionais atualizada do municipio,
subsidiando politicas de planejamento urbano, defesa civil e regularizacao fundiaria.

12. PROVIDENCIAS A SEREM ADOTADAS

12.1. A principal providéncia prévia, a capacitagdo dos servidores, ja estd contemplada no objeto. Apds a
contratagdo, a SEMOB devera adotar as seguintes providéncias internas:

Designagao formal do fiscal e gestor do contrato.

Elaboracdo de Procedimentos Operacionais Padrdo (POPs) para a requisicdo de voos, gestao de dados,
armazenamento e manutengao preventiva do equipamento.

13. DESCRICAO DE POSSIVEIS IMPACTOS AMBIENTAIS

13.1. A solugao apresenta baixo impacto ambiental direto, sendo, na verdade, uma alternativa mais sustentavel
que os métodos convencionais.

13.2. Impacto Positivo: Reduz significativamente a pegada de carbono das operacées de campo, ao diminuir a
necessidade de deslocamento de veiculos e grandes equipes.

13.3. Medidas Mitigadoras: A contratada devera prever a logistica reversa para o descarte ambientalmente
adequado das baterias de Litio-Polimero ao final de sua vida util, em conformidade com a Politica Nacional de
Residuos Soélidos

14. DECLARACAO DE VIABILIDADE DA SOLUCAO

14.1. Com base em todo o exposto neste Estudo Técnico Preliminar, que detalha a necessidade, os requisitos, os
custos e os beneficios, declaro que a contratacdo da solucao de Veiculo Aéreo Nao Tripulado (VANT) descrita é
VIAVEL. A aquisicéo é tecnicamente justificada, economicamente vantajosa a médio e longo prazo, e fundamental
para a modernizacao e o aumento da eficiéncia das atividades da Secretaria Municipal de Obras e Pavimentacao,
atendendo plenamente ao interesse publico.

Porto Velho, 05 de novembro de 2025.

Responsavel(eis) pela elaboracao:

CAIO TASSO RODRIGUES CHAGAS
Engenheiro Civil
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Presidente

Aprovo nos termos do art. 11 do Decreto Municipal n® 18.892/2023.
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